
JFPC 2011 : Articles acceptés

• Vincent Barichard et Igor Stéphan.
La contrainte d’équivalence dans QCSP(QBF).

• Thierry Benoist, Bertret Estellon, Frédéric Gardi, Romain Megel et Karim
Nouioua.
LocalSolver 1.x. Un solveur bôıte noire à base de recherche locale pour la
programmation 0-1.

• Fawzi Bessäıh, Bertret Cabon et Philippe Michelon.
Heuristique de choix de variable dirigée par les conflits pour la méthode
hybride FC-CBJ et mémorisation de conflits pour un CSP Dynamique de
T CSPs.

• Christian Bessiere, Houssine Bouyakhf, Younes Mechqrane et Mohamed
Wahbi.
Backtracking asynchrone agile pour les problèmes de satisfaction de con-
traintes distribués.

• Frederic Boussemart, Fred Hemery, Christophe Lecoutre et Mouny Samy
Modeliar.
Contrôle statistique du processus de propagation de contraintes.

• Alexis De Clercq, Thierry Petit, Nicolas Beldiceanu et Narendra Jussien.
Algorithmes de filtrage pour des problèmes cumulatifs discrets avec dépassements
de ressource.

• Nadia Creignou, Frédéric Olive et Johannes Schmidt.
Enumérer tous les modèles de formules booléennes par poids croissant.

• Aurélien Codet De Boisse, Elise Vareilles, Thierry Coudert, Michel Al-
danondo et Laurent Geneste.
Couplage des approches par contraintes et par analogie : vers une appli-
cation à la maintenance d’hélicoptères.

• Pierre Deransart.
Traces génériques et contraintes, GenTra4CP revisité.

• Yves Deville, Pascal Van Hentenryck et Jean-Baptiste Mairy.
Domaine Consistance et Valeurs Interdites.

• Aurélie Favier, Simon De Givry, Andrés Legarra et Thomas Schiex.
Décomposition par paire pour l’optimisation combinatoire dans les modèles
graphiques.

• Adrien Goeffon et Frederic Lardeux.
Modèles en Iles Dynamiques.

• Long Guo et Jean-Marie Lagniez.
Ajustement dynamique de l’heuristique de polarité dans le cadre d’un solveur
SAT parallèle.

• Youssef Hamadi, Said Jabbour, Cédric Piette et Lakhdar Säıs.
Concilier Parallélisme et Déterminisme dans la Résolution de SAT.

• Jean-Marie Lagniez, Gilles Audemard, Bertret Mazure et Lakhdar Sais.
Vers une gestion fine et dynamique de la base de clauses apprises.

• Jean-Marie Lagniez, Bertrand Mazure et Éric Grégoire.
Un algorithme de résolution d’instances CSP s’appuyant sur les variables
FAC.



• Olivier Lhomme.
Backtracking adaptatif.

• Chumin Li, Zhu Zhu, Felip Manyà et Laurent Simon.
Satisfiabilité minimale et applications.

• Samir Loudni.
Intensification/Diversification VNS. Application au Problème de Coloration
de Graphe.

• Florent Madelaine.
De la complexité des problèmes de contraintes.

• Caroline Maillet, Gérard Verfaillie et Bertret Cabon.
Programmation par contraintes pour l’optimisation de plans de test de
satellites.

• Jean-Baptiste Mairy, Pierre Schaus et Yves Deville.
Heuristiques Adaptatives Génériques pour la Recherche en Grand Voisi-
nage.

• Nicolas Mobilia, Éric Fanchon, Fabien Corblin et Laurent Trilling.
Modélisation ASP pour l’analyse méthodique de réseaux géniques discrets.

• Samba Ndojh Ndiaye et Christine Solnon.
Modélisation et résolution de problèmes de plus grands sous-graphes com-
muns à l’aide de la programmation par contraintes.

• Marie Pelleau, Charlotte Truchet et Frédéric Benhamou.
Au-delà des produits cartésiens de domaines : l’exemple des octogones.

• Olivier Ponsini, Claude Michel et Michel Rueher.
Utilisation de solveurs de contraintes pour réduire les approximations pro-
duites par interprétation abstraite.

• Nicolas Prcovic.
Résolution étendue et largeur de réfutation de formules SAT.

• Jean-Charles Regin.
Amélioration de l’expressivité des contraintes de tables.

• Abdelilah Sakti, Yann-Gaël Guéhéneuc et Gilles Pesant.
CP-SST : Approche Basée sur la Programmation par Contraintes Pour le
Test Structurel du Logiciel.

• Gilles Trombettoni, Ignacio Araya, Bertret Neveu et Gilles Chabert.
Régions intérieures et linéarisations par intervalles en optimisation glob-
ale.

• Nadarajen Veerapen et Frédéric Saubion.
Sélection autonome d’opérateurs par dominance pour la recherche locale.

• Gérard Verfaillie et Cédric Pralet.
Programmation par contraintes pour la synthèse de contrôleur.

• Philippe Vismara.
Programmation par contraintes pour les problèmes de plus gret sous-graphe
commun.


