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Tout nuage de tags R se décompose en deux vecteurs R=(T,W) de longueur égale n, ou chaque libellé t est une chaine de caractéres
unique dans dans T, et dont les poids W sont des nombres réels dans I'intervalle W :w, D[O, 1].

Nous définissons alors une algébre et les opérations ensemblistes qui s’appliquent & ces nuages de tags contextuels. Dans ces opérations, R et
S sont deux nuages de tags tels que :

« t” représente le libellé du tag T du nuage de tags X & I'indice i, et

« W représente la valeur du poids W du nuage de tags X & I'indice i,
e tel que L D[l, n], tiR :tiS

En langage relationnel, cela revient & dire qu’un nuage de tags X est une table dont la colonne T est clé primaire (le libellé des tags), et la
colonne W contient les valeurs entiéres (le poids des tags) associées a chaque tag.

Dans un nuage de tag normalis¢ R=(T,W), la somme des poids W est égale & 1, ce qui vérifie :

T=(,....t,)
W=(W,...,W,) .

Y=t



Normalisation

— _ W
IR|=10t OR, ||vvi||—zWi
Union Intersection
R S H R S
ROS= tiDR ou tiDS, w:w Rn S= tiDR at tiDS, :mln(vvi ,W)
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Aggregation Distance
R S R _wS
ROS={t0R ou t0OS, v\/i=Wi W |R—qz t OR ou t OS, Wiz‘w' W"
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Addition

R+S:{tiDR ou t,0S V\/i:V\/iR+V\IiS}

Soustraction / Filtrage

R-S={t OR w =w®-w

°}
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Use of algebra in Enterprise Contextual Notifier

|R=Enh(U)) DENhU,) 0...0Enh U, |relevance(R,5) =1-|R- 5|
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